

















































































































































































































gential vector of the target’s trajectory, so that the following relation applies: eതሺkሻ  ൌ ටe∥ሺkሻଶ ൅ eୄሺkሻଶ  (1) 
where  eതሺkሻ   is the average norm of the error vectors  eሬ⃗   from all subjects and repetitions, whereas  e∥ሺkሻ  and eୄሺkሻ  are the average norms of the components of  eሬ⃗   that are respectively parallel and perpendicular to the 
tangent direction of the target’s trajectory at the k‐th sample from the start of the trial, for which the average 
error is computed. Furthermore, between the k‐th sample of the tangent direction  t⃗୲୰୥୲ሺkሻ  of the target’s 
trajectory, the k‐th sample of the target’s speed vector  vሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻ  and its norm  v୲୰୥୲ሺkሻ, the following relations 
exist: 
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vሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻ ൌ  ቀpሬ⃗ ୲୰୥୲ሺk ൅ 1ሻ െ  pሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻቁtሺk ൅ 1ሻ െ tሺkሻ , 
 
(2) 
v୲୰୥୲ሺkሻ ൌ ฮvሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻฮ (3) t⃗୲୰୥୲ሺkሻ ൌ  ୴ሬ⃗ ౪౨ౝ౪ሺ୩ሻ ୴౪౨ౝ౪ሺ୩ሻ൘ , (4) 
where  pሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻ  is the k‐th sample of the target’s position and t(k) is the timestamp corresponding to the k‐
th sample. Furthermore, the k‐th sample of the target’s acceleration vector  aሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻ  and  its norm  a୲୰୥୲ሺkሻ 
are computed according to   
aሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻ ൌ  ቀvሬ⃗ ୲୰୥୲ሺk ൅ 1ሻ െ  vሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻቁtሺk ൅ 1ሻ െ tሺkሻ , 
 
(5) 
a୲୰୥୲ሺkሻ ൌ ฮaሬ⃗ ୲୰୥୲ሺkሻฮ.  (6) 
Additionally, both the velocity and the acceleration vectors were filtered through a moving average 
filter  in order  to  increase  the numerical stability  for the purpose of statistical analysis. The width of  the 
moving window is 0.2 s.   
In all cases, the complete series of samples of a property p corresponding to a given task T is hereinafter 
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c  𝐞∥  𝐞ୄ  𝐯𝐭𝐫𝐠𝐭  𝐚𝐭𝐫𝐠𝐭 e∥         
eୄ  0.516       v୲୰୥୲  0.752  0.538     a୲୰୥୲  0.498  0.679  0.626   



























Assessment  FP  IS  CT  VT 
Perceived difficulty  7.3  9.5  9.8  11.6 
Perceived influence of fatigue on accuracy  4.4  9.1  8.5  8.8 
Perceived influence of fatigue on reactivity  5.5  8.3  9.0  8.6 
Perceived influence of BodyRig on accuracy  6.1  6.7  7.4  8.4 






















































































































Measurement [unit]  IS‐60%  IS‐100%  CT‐60%  CT‐100%  VT‐40%  VT‐80%  ALL 
Dynamic tests               
μሺ‖eሬ⃗ ‖ሻ  [cm]  5.365 ± 1.405  7.935 ± 2.277  5.311 ± 1.865  8.148 ± 3.315  5.061 ± 2.954  8.904 ± 5.824  6.325 ± 3.248 
μሺe∥ሻ  [cm]  4.051 ± 1.698  6.766 ± 2.490  3.547 ± 1.932  6.038 ± 3.773  3.399 ± 2.891  6.398 ± 5.630  4.684 ± 3.263 
μሺeୄሻ  [cm]  3.472 ± 0.738  4.369 ± 0.954  3.842 ± 1.167  5.287 ± 1.849  3.458 ± 1.371  5.620 ± 2.852  4.066 ± 4.684 
μሺ‖vሬ⃗ ‖ሻ  [cm/s]  23.108 ± 6.290  38.664 ± 9.101  18.666 ± 9.449  31.741 ± 14.592  15.091 ±1 1.169  30.743 ± 20.530  24.679 ± 13.957 
μሺ‖aሬ⃗ ‖ሻ  [cm/s2]  33.236 ± 15.830  76.585 ± 30.815  32.333 ± 18.495  78.750 ± 40.265  28.313 ± 28.616  87.285 ± 80.367  48.731 ± 42.854 
Corr(‖vሬ⃗ ‖, e∥) []  0.522  0.626  0.763  0.773  0.773  0.685  0.752 
Corr(‖aሬ⃗ ‖, eୄ) []  0.050  0.332  0.503  0.534  0.629  0.764  0.679 
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Figure A1. Average over all subjects and repetitions with standard deviation and target position. 
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